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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
Robot zwigzanych z wytyczeniem trasy kanalizacji sanitarnej i linii kablowych niskiego napiecia
oraz ich punktow wysokosciowych, jak réwniez wyznaczanie pofozenia obiektow (pompowni
i rozdzielni elektroenergetycznych); zdjecia warstwy humusu; rozebrania drég, chodnikéw,
ptotéw i innych konstrukcji oraz wycinki drzew i krzewow.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie powyze;.

1.3. Zakres roboét objetych specyfikacja techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét jak nizej:
v'wytyczenie w terenie przebiegu trasy kanalizacji sanitarnej

= gprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi
trasy punktow wysokosciowych,

= uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie o0si),
= wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
= wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

= zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

v okreslenie potozenia obiektéw.

v" Rozbiérka nawierzchni drég, kraweznikéw, obrzezy, wpustéw deszczowych, chodnikéw,
ptotéw i innych konstrukgciji.

v" Wycinka drzew

v" Usuniecie i wywoéz warstwy humusu

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gléwne trasy. Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy
i koncowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe. Sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogdlne”, punkt 1.4.
oraz w pozostatych zamieszczonych w ramach niniejszego opracowania specyfikacjach
technicznych.
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2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw

2.1.1. Roboty pomiarowe

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,5 metra. Pale
drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych
punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,3 m,
a dla punktow utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do
0,05 m. ,Swiadki" powinny mieé dtugo$¢ okoto 0,5m i przekroj prostokatny.

2.1.2 Usunigcie warstwy humusu
Nie dotyczy
2.1.3. Roboty rozbiérkowe

Materiaty pochodzace z rozbiérki mogg zosta¢ ponownie wykorzystane do Robdt, jezeli wyrazi
na to zgode Inzynier. Inzynier wskaze miejsca, w ktérych mozna bedzie je zabudowad.

3. SPRZET

3.1. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowacC nastepujgcy
sprzet:

v' teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,

tyczki,

N X X

laty,
v' tasmy stalowe i szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

3.2. Sprzet do usuwania warstwy humusu

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
v' rowniarki,
v spycharki,

v' lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach
gdzie prawidtowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

v' koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odlegtosc
wymagajgcg zastosowania takiego sprzetu.

34

Budowa kanalizacji sanitarnej w Rykach.



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot
ST-00.01 — Roboty przygotowawcze.

3.3. Sprzet do robét rozbidérkowych i wycinki drzew

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg elementéw drég, ogrodzeh oraz z wycinkg drzew
i krzewow moze by¢é wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny zaakceptowany przez
Inzyniera:

v' spycharki,

tadowarki,

samochody ciezarowe skrzyniowe i samowytadowcze
zrywarki,

mioty pneumatyczne,

pity mechaniczne,

pilarki spalinowe,

koparki,

frezarka do asfaltu,

AR N N N N S N NN

pita do asfaltu.

4. TRANSPORT

4.1. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozic¢
transportem samochodowym. Wybor Srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.

4.3. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki i wycinki mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robét przygotowawczych

Wykonawca przed przystgpieniem do robét na danym odcinku sporzadzi w ramach ceny za
roboty przygotowawcze, dokumentacje fotograficzng obiektow w pasie robét z adresem obiektu
i krotkim opisem stanu technicznego ze szczegdtowym uwzglednieniem istniejgcych uszkodzen

i pekniec.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK) (od 1 do 7). Przed przystgpieniem do robét Wykonawca
powinien przejg¢ od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i wspoétrzedne punktow
gtéwnych trasy oraz reperow.
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W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego Wykonawca powinien przeprowadzic¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete
na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane
przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce
z roéznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktow. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznhaczen
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang
zniszczone przez Wykonawce sSwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
rekultywacji, umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewow oraz do
innych czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru
humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami specyfikacji technicznych Iub
wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek.
W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidtowego
wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna
grubos¢ warstwy humusu, sagsiedztwo budowli) nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie
robot jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjg¢ z powierzchni catego pasa robodt ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, potrzeb jego
wykorzystania na budowie, itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej
lub wskazana przez Inzyniera wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie
stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.
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5.4. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych
w punkcie 1.3. niniejszej specyfikacji zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami
technicznymi lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony
w specyfikacjach technicznych lub przez Inzyniera. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego
wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane
elementy nie stajg sie wlasnoscig Wykonawcy powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone
w specyfikacjach technicznych lub wskazane przez Inzyniera. Elementy i materiaty, ktore
zgodnie z specyfikacjg techniczng stajg sie wlasnoscia Wykonawcy powinny byé usuniete
z terenu budowy. Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drég, chodnikéw, ogrodzen,
itp. znajdujgce sie w miejscach gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg wykonane
wykopy kanalizacyjne powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie
wykonania wykopow pod projektowane obiekty liniowe nalezy wypetni¢ warstwowo
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w specyfikacji technicznej ,Roboty ziemne".

W cenie za wykonanie robot rozbiorkowych Wykonawca winien uwzgledni¢ optaty za
sktadowanie materiatow z rozbiorki.

5.5. Wykonanie wycinki drzew i krzakow

Wycinka drzew i krzakéw obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich przeszkadzajgcych
drzew i krzewdw zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi lub
wskazanych przez Inzyniera. Koszty administracyjne wycinki drzew ponosi Zamawiajgcy.

Wycinke drzew i krzewéw mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony
w specyfikacjach technicznych lub przez Inzyniera. O ile uzyskane materiaty z wycinki nie stajg
sie wiasnoscig Wykonawcy powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w specyfikacjach
technicznych lub wskazane przez Inzyniera. Materiaty, ktére zgodnie z specyfikacjg techniczng
stajg sie wlasnoscia Wykonawcy powinny byé usuniete z terenu budowy. Doty (wykopy)
powstate po wykarczowaniu. znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg
projektowg bedg wykonane wykopy kanalizacyjne powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone.
W szczegoblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Doty w miejscach,
gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdéw pod projektowane obiekty liniowe nalezy wypetnic
warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie
z wymaganiami okreslonymi w specyfikacji technicznej ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK) (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie
z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4. niniejszej specyfikaciji.

6.2. Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigecia warstwy
humusu.
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6.3. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robdét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
powtornego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni,
chodnikéw, ogrodzen, itp. powinno spetniaé odpowiednie wymagania okres$lone w specyfikaciji
technicznej ,Roboty ziemne".

6.4 Kontrola jakosci wycinki drzew i krzewéw

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét zwigzanych
z wycinkg drzew i krzewodw.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po wykarczowaniu powinno spetniac¢
odpowiednie wymagania okreslone w specyfikacji technicznej ,Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT

Zgodnie z punktem 7 Warunkow Ogadlnych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposéb odbioru robét

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow
i dziennikdéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkfada Inzynierowi.

llo§¢ wybranego humusu zostanie okreslona na podstawie pomiaru powierzchni z ktorej
usunieto humus.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z punktem 9 Warunkéw Ogadlinych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

[2] Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzgd Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

[3] Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii 1978.

[4] Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, Gtéwny Urzgd Geodez;ji
i Kartografii. 1983.

[5] Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, Gtéwny Urzad Geodez;ji
i Kartografii 1979,

[6] Wpytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii
1983.

[7] Wpytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, Gtoéwny Urzad Geodezji i Kartografii
1983.

[8] PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
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[9] PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia.
[10] PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogélnego przeznaczenia.

[11] BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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